Inhalt

T EINIEIEUNG ettt ettt bttt ettt s s se sttt s b sesenaen 1
1T HINEEIGIUNG oottt 1
1.2 PrOBIEMSTEITUNG oot 1
1.3 ZIEI AEI ATDEI ..ottt 2
1.4 VOGN BNSWEISE ettt sse st ettt 2

b €] {014 Te | Y= T o OO 5
20 KINEMIAETK oottt 5
2.2 ZEIETETIEINZ st 8

2.2.1 ZEIESYSTRIME. .ottt 8
2.2.2 ADSOIULE ZEIIETEIENZEN ...ttt 9
2.2.3 RelatiVe ZEItIETEIENZEN ..ttt s 1
2.3 Kinematische KalibrierungseinrichtUng. .. ..o 13
2.3 MESSDANN oo
2.3.2 LaSErNTEITEIOMETET ... oottt
2.3.3 STRUBTUNG e
2.3.4 Bestimmung der Sollgeometrie
2.4 Motorisierte TotalstatioNEN. ...ttt
247 ENEWICKIUNG ettt 18
2.4.2 Trimble TotalStatioNEN. ... .o 19
2.4.3 Motorisierte Totalstationen VON LEICA. ..o 24
3 Konzept zur Untersuchung von zielverfolgenden Totalstationen........c.ccccoeevrcncencnncnncn.e. 27

3.1 Zieleigenschaften

3.1.1 Prismentypen
3.1.2 Einfluss der Prismenausrichtung

3.2 LAT@NZZEIT ettt 32
32,1 DETINTEION oottt 32
3.2.2 MEENOAE ..ottt 32
3:2.3 VOTGENEN ..o 36

3.3 VIS AT ettt 36
3301 DB INTEION e 36
3.3.2 IMEENOAE ..ot 37
333 VOTGRNEN oo 38

3.4 Synchronitat von Winkel- und DiStanZmesSuNG.........corinereenneceeenseeseeesseseveiseseeecnenns 38
32T DETINTEION oot 38
3.2 MEENOAE. ...t 38
304h-3 VOTGERINEM o 39

Vii



3.5 POSItIONSGENAUIGKEIT....... oo 40

3.5.1 MESSANOTANUNEEN .cooverreeiereereieeeeeeeses st seses s ssss s ssssse s sss et et esss s 40

3.5.2 Vergleich mit der SOIGEOMETITE. ... s 40

4 Realisierung der kinematischen Messungen mit der Trimble Totalstation S8....................... M,

.17 SEAHONEN (PTEIIEI) oo 41

4.2 Testmessungen Mt dem TSCu. ..o rens 41

421 VOIDEIBITUNGEN oottt sttt 42

4.2.2 GDM-Dat@naUSGabe. ...t 42

4.2.3 DatenregistrierUN ... s 44

4.3 Testmessungen Mit demM TSMu........ceceeeeseseees s 45

4.3.1Verbindung MIT dEI S8........iicieeree st ssisss e 45

4.3.2 NMEA-Ausgabe mittels virtuellem COM-POrt.......ccccrimcrinereirneeeeereeneeisesinenens 47

4.3.3 DAteNIeGISTIHEIUNG.....ooui e 48

L AUSWETTUNG oo 49

4.4.1 Datenauswertung mit Matlab... ... seeseeesseieesenees 50

5 Resultate und Interpretation..........es 53

5.1 Latenz Und MeSSIate DEI TSC. ..ttt sttt 53

5.2 LateNZ der S8 MIT TSM ..ottt sttt sttt 55

5.3 MeSSrate der S8 MIT TSMu. .ttt 55

5.4 Synchronisation der SUDSYStEME der S8..........rneeseseeesses s esessesenes 56

5.5 POSItIONSGENAUIGKEIT @I S8.......ooiricei it 57

BT LA 58

5.5.2 HONE oottt sttt sttt 60

6 SCHIUSSTOIGEIUNG......eeeeieieitecccttrecc ettt s et et sesne st s e mesnens 63

T AUSBIICK ettt ettt s e st et e e s e saesa e e e e s s e aesae e e e saesae st e sae e aesaestesassesaasaesaanes 65

8 DANKSAGUNG....ceiiriiiiiticiitiicctttsseseetts e sestss s s sesttsssasaesessstossssss e et s ssssnssenessessons 67

O VEIZEICNNISSE ..ottt eeestetete e setetetesessestestessesessestessesessessessensessssessestensesensessesss 69
10 Anhang

viii



